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MexaHu4yka Mmogenuvpara n cumynauuja padyyHapom

YBO[

CaBspemeHu npouecu mogenupata, cuMynaumja u npojekroBarwa poboTta obasrbajy ce y3 nomoh
payyHapckor codptBepa. OBUMM Ha4YMHOM peanu3auuje je omoryheHo Tectpane nNnpMMeHe pellera 6e3
U3nYKe 3aBUCHOCTM Of, MalLvHe, Yume ce onasun OO Benuke ylwTeae y LeHu KowTara pa3Boja 1
yTpoLleHoM BpeMeHy. 3axBarbyjyhm anatuma kao wro je MATLAB ymHorome je nojegHocTaBrbeH pag ca
penaTtuBHO KOMMJIMKOBaAHMM MaTemMaTUyYkuM MOAEeNom guHamuke pobota. Cumynaumjom koja ce nomohy
Hera Moxe o0b6aBMTU BPLLM Ce aHanm3a NoHallawa QUHaMUYKOr Modena, Nnpu Kojoj ce Mopa y3eTu y ob3up
oapeheHo (Mano) oacTynawe of peanHe mawuHe yenen ogpehennx anpokcumaumja. Uako je MATLAB
NPBEHCTBEHO BUO HAMEeHEH HYMEPUYKOM padvyHary, yBoherwem toolbox-oBa un HapoumTo Simulink-a,
omoryheHa je rpachuuka cumynauumja u Mmogenupare AMHaMUYKuX cuctema. Tume ce 1 navuuma npyxuna
LaHca Aa Ha eneraHTaH Ha4YnH UCKopUCTe ogpefeHe noTeHumjane oBor NakeTa y3 NHXEeHEepPCKy Ta4yHOCT.
Y peanusauuju oBor paga kopuwwiteH je MATLAB 2010b u Simulink, y3 goaatak Robotics Toolbox-a. OBaj
toolbox 0b6e3behyje cumynauujy KUHeMaTuKe N AMHaMMKE, Kao U reHepucame nytamwe poboTta. Y hemy je
ykibydeH n Simulink 6nok 6ubnmnoteka. lNMomohy wera he ce ynpaereatun mogenom pobota Puma 560.
Yavak, 2010.
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MexaHnyka mogenvpara 1 cumynawmja padyHapom

1. PUMA 560

Po6ot Puma 560 (Programmable Universal Manipulation Arm) npunaga knacu po6oTtckux pyky. PassujeH
je 70-ux rognHa npoLunor Beka 3a notpebe General Motors-a. [Nponssoaune cy ra komnaHuje Unimation,
Westinghouse n Staubli untasux 30 roguHa. Ycnepn werose ayre ynotpebe n pacnpoctpaieHocTu
cmarpa ce jedHUM o[, UCTOPUjCKM BaxHUX poboTa. TunuyHa ynotpeba oBMx MHAYCTpUjckux poboTa buna
je y pyKoBakby MaTepujaniom, MOHTaXu, CNKaky, Bapewy, Opylueny, nonupawy v crn. Kapakrepuvwe ra 6
cTeneHu crnoboge kpeTara, CBakM KOHTPOMMCaH CepBO MOTOPOM, LITO oMoryhyje JoCTM3are CBake Tadke
y OKBUPY pagHor npocTtopa. lNopea poboTcke pyke 3a pyHKLMOHUCAHE je NoTpedaH 1 KOHTpOonep Koju
ynpaBsrba CTen MoTopuma AUPEKTHO NoBe3aHum ca 3rnobosuma. 3axsarbyjyhn cten moTtopuma nokpeTu
poboTcKe pyke Cy udy3eTHo npeumsHu. PoboT ce cacToju og wect 3rnoboBa n cegam MeTanHux gernosa.
3rnobosu poboTCcke pyke eKBUBANEHTHU Cy 3rnoboBnma rbyACcKOM paMeHy, NakTy u pydHom 3rnoby. Ha
Kpajy pyke Hanasun manunynatop (end effector) koju y 3aBucHOCTM o4 HaMeHe Moxe BuUTn pasnuuute
KOHCTpyKUMje. Hajuewhe je Hanuk nNoje4HOCTaBIbLEHO] SbYACKOj Wwaun. POBOT YMHK cUCTEM cepujcku
noeesaHunx cermeHaTa mehycobHo nosesaHux 3rnobosuma. 3rno6osum Mory 6UTK TpaHCnaLMoHU K
poTauuoHu: « TpaHcnaumoHu 3rnobosu J03BOSbaBajy camMo NPaBOSIMHUJCKO KpeTake AyX OCe; *
PoTauwnoHun 3rnoboBun Jo3BorbaBajy camo poTaumjy oko oce. CermeHTn poboTcke pyke AedUHNLLY Ce Kao
KpyTa Tena Koja ce Hanase u3mehy aBa cycegHa 3rnoba. CncrteMm cermeHaTta YvMHU KMHEMATCKM NaHal.
MoyeTak NaHLa y ANPEKHO] je Be3n ca OCHOBOM, [OK je Kpaj criobofaH 1 Ha HeMy ce Hanasm




MaHunynaTop Kojum ce n3BpLUaBajy TexXHoroLke onepaumje. Ceaku 3rnob nma jegaH creneH cnobope
KpeTara, 6urno ga je TpaHcnaunoHun nnm potaumornn. Knunematuka poboTtcke pyke npoyvasa reomeTpujcke
1 BPEMEHCKEe NPOMEHe HheHNX napameTapa NPUIIMKOM KpeTara nojeanHux cermeHarta. CermeHTu
poBoTCKe pyKe BpLUE POTALMOHO U/Mnn TPaHCNaTOPHO KpeTakwe Yy OOHOCY Ha pedepeHTHU KoopAUHaTHM
CUCTEM, 1 3a CBaku ce ogpefyje koopauHaTHM CUCTEM Ynje ce oce NOCTaBsbajy Ay Oca 3rnodosa.
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